MFI 2002/2003 - Questionario n. 3

Cognome e Nome:

Rispondere alle seguenti domande, segnando con Y la/e risposta/e che si ritiene/ritengono corrette e con N la/e risposta/e che si ritiene/ritengono sbagliate.

1. Si supponga di aggiungere alla semantica dinamica di LW la regola (attenzione bene alle condizioni a lato)

[[void f(t x; ){sts}]](r_0, s_0) = r_0[G/f], s_0 se ∃ρ.[[sts]]^S (ρ) = ∗ ∧ f, x /∈ Dom(ρ) dove G : [[t]] × States →_P {∗} × States è definita da G(v, s) = [[sts]](r_0, s) N Abbiamo introdotto un errore, perché la semantica di una funzione di nome f deve chiamarsi F e non G. Y Se si può applicare, produce lo stesso risultato delle regole che già abbiamo. N È sbagliata perché non funziona se f è ricorsiva (ed f lo può essere). N Spreca memoria perché non rilascia la locazione del parametro locale.

Y Se la nostra semantica tenesse conto del fatto che la memoria è limitata, usare questa regola (quando si può) o quelle standard potrebbe produrre risultati diversi.

2. Si risponda alle seguenti domande relative al λ-calcolo Y ( λ z . λ x . z ( x y ) )^α→ ( λ y . λ x . y ( x y ) ) N ( λ z . λ x . z ( x y ) )^α→ ( λ z . λ x . z ( w y ) ) N ( λ z . λ x . z ( x y ) )^β→ λ x . ( x y ) N λ z . ( λ x . ( x y ) z )^β→ λ z . ( z y ) (usando solo la β-regola e nessun’altra)